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Аннотация. Разработка теоретических основ проектирования и прототипирования бионаноро- 
бототехнических систем и конструкций в киберфизических системах и средах требует решения 
актуальных проблем создания полноценных систем автоматического проектирования и прототипи- 
рования с интеллектуальным управлением (САППИУ). В статье представлены результаты разработки 
экспериментальной лабораторной САППИУ для создания мягких полимерных мехатронных кон- 
струкций, позволяющей проводить исследования процессов САППИУ и разрабатывать специа- 
лизированный исследовательско-производственный комплекс для синтеза прикладных устройств и 
систем мягкой робототехники и биоробототехники. Полученные на практике технические и экспери- 
ментальные данные применяются при анализе процессов САППИУ и поиске возможностей развития 
теоретической базы САППИУ, применимой для разработки киберфизических систем и сред для со- 
здания прикладных устройств и систем бионаноробототехники. 
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