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Аннотация. В условиях развития робототехники все большую актуальность приобретают 

вопросы, связанные с обслуживанием роботов. Массовость их применения требует наличия 

большого количества обслуживающего персонала при необходимости минимизации в целом 

участия человека. Известно, что многие роботизированные устройства получают питание от 

различных типов аккумуляторных батарей (АКБ). Несмотря на определенные достижения науки 

в направлении увеличения времени работы АКБ, удельная энергоемкость современных источников 

питания, которыми оснащено большое количество робототехнических устройств, недостаточно 

высокая. Данное обстоятельство приводит к снижению производительности сельскохозяйственных 

и в принципе других промышленных роботов из-за потерь времени на зарядку источников их 

питания, а также к увеличению числа работников организации, задействованных для замены и 

зарядки АКБ. Использование передвижного робота для замены АКБ стационарных и подвижных 

машин, задействованных в сельскохозяйственном производстве, на таких работах, как 

опрыскивание растений, сбор урожая, посев и т.д., дает возможность увеличить их 

производительность за счет снижения простоев и свести к минимуму участие человека в 

технологическом процессе. Целью исследований является определение основных конструктивных 

параметров передвижного робота для замены АКБ стационарной и подвижной роботизированной 

техники. Исследования проводили в 2023 году на базе ФГБНУ «Федеральный научный центр 

«Кабардино-Балкарский научный центр Российской академии наук». При проектировании и 

разработке основных узлов передвижного робота для замены АКБ использовались существующие 

методы расчета и конструирования исполнительных, передаточных, уравновешивающих, 

направляющих и рабочих органов; методы расчета и конструирования модулей степеней 

подвижности, рабочих органов и исполнительных механизмов, а также программное обеспечение 

Compas 3D V19. С учетом габаритных размеров и веса применяемой АКБ Golden Motor 

определены размеры манипулятора и выполнен расчет его приводов. 
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