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Аннотация. Одной из актуальных задач оптимизации транспортной системы города является 
задача о режиме работы светофора на перекрестках города. В работе представлено решение задачи 
о светофоре, работающем в двухфазном режиме, когда по одной из трасс горит зеленый цвет, по 
другой – красный. В основе представленного метода лежит известное условие Лайтхилла–Уизема. 
Рассмотрение именно двухполосных по каждой из двух трасс перекрестков связано с тем, что такие 
перекрестки составляют значительную часть в системе перекрестков города, задача может быть 
решена после измерения основных параметров движения автотранспортных средств через 
перекресток в период наибольшей нагрузки. 
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