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Аннотация. В статье представлены концепция и алгоритм работы системы кооперативного 

взаимодействия гетерогенного коллектива автономных агентов на основе мультиагентной 

нейрокогнитивной архитектуры. Кроме того, представлен процесс формирования общего графа 

проблемной ситуации в процессе планирования выполнения коллективной миссии, полученной 

человеко-машинным коллективом. Подобная система необходима для реализации согласованного 

целенаправленного поведения гетерогенных человеко-машинных коллективов. Актуальность 

исследования определяется необходимостью разработки алгоритма кооперативного взаимодействия 

участников гетерогенного коллектива автономных агентов для развития теории и практики 

создания интеллектуальных систем принятия решений и управления на основе мультиагентных 

нейрокогнитивных архитектур. 
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