
СИСТЕМНЫЙ АНАЛИЗ, УПРАВЛЕНИЕ И ОБРАБОТКА ИНФОРМАЦИИ 

Известия Кабардино-Балкарского научного центра РАН № 6(116) 2023 1 

 

 

  СИСТЕМНЫЙ АНАЛИЗ, УПРАВЛЕНИЕ И ОБРАБОТКА ИНФОРМАЦИИ    

УДК 004.8 Научная статья 
DOI: 10.35330/1991-6639-2023-6-116-125-131 

EDN: HZNHCC 

Система виртуального моделирования робототехнических систем 

сельскохозяйственного назначения 

М. И. Анчёков, А. М. Лешкенов 

Кабардино-Балкарский научный центр Российской академии наук 

360010, Россия, г. Нальчик, ул. Балкарова, 2 

Аннотация. В данной работе предложена система виртуального моделирования сельскохозяй- 

ственных роботов. Проведен анализ существующих систем моделирования. Сформулированы тре- 

бования к системе виртуального моделирования, которая позволит решать задачи коллективной 

роботизированной борьбы с сорняками и задачи высокопроизводительного фенотипирования. 
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