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Аннотация. Машинное зрение представляет собой научное цифровизационное направление в 

области искусственного интеллекта, которое позволяет технологиям различных категорий 

получать изображения реальных объектов, обрабатывать их и использовать в решении прикладных 

задач различного уровня. Особенностью данной технологии является возможность распознавания 

объектов полностью или частично без участия человека. Машинное зрение в условиях плохой 

видимости – относительно новая область исследований и разработок. Она стала особенно актуальной 

в последние годы с развитием автономных транспортных средств, уличного видеонаблюдения и 

других сфер, где низкая видимость может представлять серьезные проблемы для безопасности и 

эффективности работы систем. В статье рассматриваются особенности использования машинного 

зрения на основе камерных и лидарных технологий. Применение машинного зрения на основе камер 

и лидарной технологии продолжает свое развитие, что обусловливает научную новизну данной 

статьи. Целью исследования является изучение использования технологий машинного зрения в 

условиях плохой видимости. Методика научного исследования строится на анализе научных данных, 

сравнительном анализе, синтезе данных, графической интерпретации. Результатом исследования 

является выявление особенностей внедрения лидаров в технологию машинного зрения. В работе 

также определены перспективы развития и рассмотрены исследования в данной области.  
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