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Аннотация. В работе произведен анализ систем высокопроизводительного 

фенотипирования сельскохозяйственных культур. Рассматриваются системы на основе 

мобильных роботов, беспилотных летательных аппаратов и программно-аппаратные 

комплексы. Показано, что несмотря на существование на рынке готовых решений, они 

не покрывают весь спектр задач. 
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