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Аннотация.  В статье приводится краткий анализ некоторых методов и 

подходов к моделированию искусственного сознания. Приводятся некоторые 

подходы к определению сознания в философии, психологии и нейробиологии. В 

частности, рассматриваются функциональные и нейробиологические модели 

сознания. Представлены некоторые подходы к моделированию искусственного 

сознания. Рассмотренные модели полностью удовлетворяют цели, для которой 

они были созданы, однако ни одна из них еще не показывает реальное создание 

личных предпочтений, приобретенных и обработанных через тело и эмоции 

агента, которые считаются основой для создания потенциального искусственного 

сознания. Эта область общего искусственного интеллекта активно развивается, и 

еще нет единой теории основополагающих принципов и методов создания 

интеллектуальных систем, обладающих сознанием, способных к пониманию 

своих действий и целей, а также самосознанию. 
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