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В работе сформированы основные принципы автоматического построения онтологий 
интеллектуальных агентов на основе мультиагентных нейрокогнитивных архитектур. 
Разработан мультиагентный алгоритм синтеза поведения интеллектуального агента, 
направленного на автономное формирование недостающих элементов онтологий 
пространственного расположения объектов. Построен алгоритм формирования таких онтологий 
с помощью роста и развития набора и связей агентов-нейронов в составе управляющей 
мультиагентной нейрокогнитивной архитектуры интеллектуального агента. 
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