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Цель работы – создание САПР распределенного искусственного интеллекта на основе 

самоорганизующихся нейрокогнитивных архитектур.   

Задача исследования – разработать архитектуру и обосновать ее применимость для создания 

САПР интеллектуального агента. Интеллектуальный агент представляет собой программный 

рациональный агент, который включает в себя значительное количество других программных 

агентов, реализующих необходимый функционал систем жизнеобеспечения, специализации и 

управления интеллектуальным поведением агента. Множество взаимодействующих между 

собой программных агентов-нейронов образуют нейрокогнитивную архитектуру, в составе 

которой можно выделить когнитивные узлы, выполняющие разнородные функции, связаны друг 

с другом по данным и образуют инвариант организационно-функциональной структуры процесса 

интеллектуального принятия решений. Инвариант мультиагентной нейрокогнитивной 

архитектуры состоит из взаимосвязанных узлов распознавания входных образов, оценки, 

целеполагания, синтеза плана действий, моделирования последствий выполнения плана, 

управления выполнением плана. 

Обосновано, что клиент-серверная архитектура является наиболее эффективной при 

разработке САПР ИА. Разработанная архитектура САПР ИА учитывает динамические свойства 

агентов-нейронов, распределенную архитектуру, топологию и возможности самоорганизации и 

самообучения на основе формирования и расторжения мультиагентных контрактов. 

Представлены некоторые реализованные элементы в прототипе САПР ИА. 
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